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ABSTRAK

Perkembangan dan kemajuan teknologi pada saat ini sangat lah pesat dan sudah
banyak diimplementasikan di berbagai bidang, mulai dari perancangan Hardware
(jaringan network, mesin production, automotife, dan lain sebagainya), bahkan
pengembangan sofiware (Bahasa pemrograman dan aplikasi). Salah satu contoh
perkembangan teknologi yang perkembangannya pesat saat ini yaitu teknologi
informatika. Keinginan pengguna dalam mewujudkan teknologi yang mudah dan
dapat di mengerti oleh manusia maka diwujudkan lah teknologi yang bersifat
mudah dimengerti untuk Dberintraksi dengan sebuah mesin. Penggunaan
mikrokontroler dalam bidang control dan monitoring sudah sangat popular di
dalam masyarakat sekitar dan semakin banyak di minati oleh beberapa kalangan
dan membantu dalam memberikan informasi penting juga membantu pekerjaan
yang akan dilakukan. Mikrokontrolel menjadi bagian amat terpenting untuk
melakukan pemrosesan serta pengelolahan data pada sistem kerja. Contoh
pengembangan dari mikrokontroler Arduino uno. Arduino uno merupakan sebuah
perangkat yang menyediakan berbagai layanan informasi mulai dari permainan,
pekerjaan kantoran, audio-video. Penelitian ini membahas sistem keamanan
mengemudi kendaraan berbasis Arduino untuk monitoring jarak sebuah benda
yang dilengkapi dengan sensor ultrasonik HC-SR04 yang dipasang pada
kendaraan, kemudian sebagai pengolah digunakan mikrokontroler Arduino Uno,
sebagai sistem pengamanan digunakan Buzzer. yang akan mengirimkan pesan
atau notifikasi berupa bunyi jika ada jarak yang terlalu dekat. Fungsi dari
penelitian ini seperti membaca jarak dan memberikan keamanan berupa bunyi.

Keyword : HC-SR04 ultrasonic,Aruino uno,Buzzer.



ABSTRACT

The development and advancement of technology at this time is very fast and has
been implemented in many fields, starting from designing hardware (network
networks, production machines, automotife, etc.), even software development
(programming languages and applications). One example of technological
development which is currently developing rapidly is information technology. The
desire of the user in realizing technology that is easy and understandable by
humans is manifested in technology that is easy to understand to interact with a
machine. The use of microcontrollers in the field of control and monitoring is
already very popular in the surrounding community and is increasingly in the
interest of several groups and helps in providing important information as well as
helping the work to be carried out. The microcontroller is the most important part
for processing and processing data in the work system. An example of the
development of the Arduino uno microcontroller. Arduino uno is a device that
provides various information services ranging from games, office jobs, audio-
video. This study discusses the Arduino-based vehicle driving safety system for
monitoring the distance of an object equipped with the HC-SR04 ultrasonic
sensor installed on the vehicle, then as a processor the Arduino Uno
microcontroller is used, as a security system used by Buzzer. which will send a
message or notification in the form of a sound if the distance is too close. The
function of this research is like reading distance and providing security in the
form of sound.

Keyword : HC-SR04 ultrasonic,Aruino uno,Buzzer.
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