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ABSTRAK 
 

 

 Sistem kendali adalah kumpulan dari beberapa komponen atau perangkat 

yang terhubung sedemikian rupa sehingga mereka dapat mengatur, mengarahkan 

dan mengatur keadaan dari suatu sistem. Sistem kendali harus menggunakan 

teknologi, teknologi memainkan peran yang sangat penting dalam kehidupan 

sehari-hari, salah satunya adalah dalam teknik menyalakan dan mematikan sepeda 

motor. Sistem kendali sepeda motor saat ini masih menggunakan kunci 

konvensional, sehingga kurang efisien dan kunci konvensional mudah dibuka oleh 

pencuri. Sehingga diperlukan kunci yang lebih praktis dan efisien, dari masalah ini 

penulis memiliki gagasan untuk menghasilkan alat kendali sepeda motor  yang 

aman dan praktis menggunakan radio frequency identification (rfid) berbasis 

arduino dengan memanfaatkan gelang radio frequency identification (rfid) dan E-

KTP sebagai tag radio frequency identification (rfid), gelang radio frequency 

identification (rfid) dan E-KTP dipilih sebagai tag radio frequency identification 

(rfid) karena mudah dibawa dan sifatnya lebih privacy sehingga hanya orang 

tertentu yang dapat mengakses sepeda motor nantinya. 

 
Kata kunci: Arduino, Radio frequency identification (rfid), Sepeda Motor, E-KTP, gelang 

radio frequency identification (rfid). 
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ABSTRACT 
 

 

The control system is a collection of several components or devices that are 

connected in such a way that they can govern, direct and regulate the state of a 

system. The control system should  use technology, technology plays a very 

important role in daily life, one of which is in the technique of turning on and 

turning off motorbikes. The motorbike control system currently still uses 

conventional keys, making it less efficient and conventional locks easily opened by 

thieves. So that a more practical and efficient key is needed, from this problem the 

author has the idea to produce a safe and practical motorcycle controller using 

arduino-based radio frequency identification (rfid) by utilizing radio frequency 

identification (rfid) bracelets and E-KTP as radio tags frequency identification 

(rfid), radio frequency identification (rfid) bracelets and E-KTP are selected as 

radio frequency identification (rfid) tags because they are easy to carry and are 

more privacy so that only certain people can access the motorcycle later. 

 

 

Keywords: Arduino, Radio frequency identification (rfid), Motorbike, E-KTP, radio 

frequency identification (rfid) bracelets. 
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