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ABSTRAK

Autonomous robot merupakan sebuah proses dimana kumpulan dari beberapa
perangkat elektronik dapat di gerakan secara otomatis atau semi otomatis
mengunakan remote control.Robot sendiri merupakan mesin yang dapat
melakukan tugas secara otomatis yang pada umumnya merupakan kombinasi dari
kecerdasan komputasi dan mesin fisik (motor).Inovasi robot semakin beragam
dibuat dengan memanfaatkan teknologi pembuatan robotika dapat dilakukan
mengunakan sistem kontrol yang berbagai macam seperti mengunakan remote
control, atau mengunakan smartphone android. Dari dua macam sistem kontrol
diatas smartphone android sangat banyak disukai karena sifatnya yang praktis dan
mudah digunakan.Definisi robot sendiri adalah mesin yang dapat melakukan tugas
secara mandiri maupun mengunakan kontrol manusia.Robot pada umumnya
merupakan kecerdasan komputasi dan mesin fisik(motor) yang terhubung melalui
kabel, wiffi dan bluetooth sehingga robot dapat dikendalikan secara manual
maupun semi otomatis.Robot yang dipasang mengunakan bluetooth HC 05
sebagai receiver data yang akan dihubungkan melalui sebuah alat mikrokontroler
seperti Komputer , rasberyy pi , arduino dan chip. Arduino uno merupakan nama
lain dari sistem komputer yang dibuat dalam bentuk chip, isi dari mikrokontroler
terdapat beberapa sistem pendukung mikrokontroler agar bekerja seperti clock,
RAM,ROM,dan I/0 seperti layaknya pc yang akan dihubungkan dengan beberapa
perangkat seperti modul bluetooth, motor servo, motor dc , drive motor. Sehingga
robot dapat dijalankan untuk menerima data dari pengguna atau transmitter
melalui aplikasi smartphone. Aplikasi bluetooth yang sudah terpasang di
smartphone Android sekarang. Android adalah salah satu sistem operasi yang
paling banyak digunakan oleh produsen-produsen handphone terkenal karena
mudah digunakan. Berbagai macam Aplikasi android dengan fungsi fungsinya
yang banyak membantu manusia khususnya dalam hal teknologi robot. Dengan
adanya aplikasi kontrol dengan android maka robot akan bergerak tanpa
mengunakan kabel. Pembuatan aplikasi android dapat mengunakan berbagaim
macam bahasa pemogramana seperti c++, kontlin ,dart dan java.Aplikasi yang
terkenal untuk pembuatan aplikasi android yaitu android studio yang mana penulis
mengunakan aplikasi ini untuk membuat alat kontrol pada robot.

Kata Kunci:Robotik, Sistem kontrol, Smartphone, Android, Recivver,
Transmitters



ABSTRACT

Autonomous robot is a process that consists of several electronic devices that can
be used in automatic or semi-automatic movements using a remote control. The
robot is a machine that can perform tasks that as a whole consist of a
combination of protection and engine (motor) . More diverse robot innovations
made by utilizing robotics manufacturing technology can be done using a variety
of control systems such as using a remote control, using an android smartphone.
From two types of control systems, the most Android smartphones very populer
cause practical and user friednly. Robot is a machine that can do this job
independently using human control. The robot can be controlled manually or
automatically. The robots are installed using Bluetooth HC 05 as receiver data
that will be accessed through microcontroller devices such as computers,
rasberyy pi, arduino and chipset. Arduino is computer system that is made in the
form of chips, the contents of the microcontroller include several microcontroller
support systems as though clock, RAM, ROM, and I / 0 like a pc that will be
equipped with several devices such as Bluetooth modules, servo motors , dc
motor, drive motor L289N, etc. Robots receive data from users or transmitters
through the smartphone application. Bluetooth that is already installed on an
Android smartphone now. Android is one of the most widely used operating
systems famous mobile phone manufacturers, cause it is easy to use. Android
applications with functions that help humans a lot in terms of robot technology.
With the control application with Android, the robot will move without using
cables. Making an android application can be used using a variety of
programming languages such as c ++, kontlin, dart and java. Making application
for android applications use android studio which is used to create control
applications on robots.

Key Word:robotik;systemkontrol;smartphone;android;receiver;transmitters
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