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ABSTRAK 

 

Dalam kurun waktu singkat perkembangan teknologi berkembang sangat cepat 

dan semakin berkembang pula cara berkomunikasi maupun alat untuk 

berkomunikasi. Teknologi nirkabel menggunakan gelombang frekuensi radio dan 

infra merah (infrared) yang digunakan sebagai media pengiriman datanya. 

Teknologi nirkabel sangat banyak digunakan karena dinilai sangat efektif dan 

efisien. Hampir setiap rumah mempunyai kipas angin yang tujuannya untuk 

menggerakan udara (sirkulasi udara) dalam ruangan dalam pengelolaan energi 

pada suatu tempat sistem kendali berbasis arduino. Mengatur suhu ruangan secara 

otomatis juga merupakan salah satu cara untuk melakukan penghematan energi 

karena kipas angin yang digunakan tidak terus menerus menyala. Banyaknya 

kipas angin yang berjalan tergantung pada banyaknya orang dalam sebuah 

ruangan. perancangan alat ini digunakan wireless untuk mengirim data dari sensor 

yang berfungsi untuk menggerakan kipas angin. Sensor yang digunakan adalah 

Sensor PIR. Sensor gerak PIR (Passive Infra Red) adalah sensor yang bekerja 

dengan cara mendeteksi adanya perbedaan/perubahan suhu sekarang dan 

sebelumnya. 

Kata kunci: Kipas Angin, Arduino Uno, Relay, Kontrol suhu, Sensor PIR 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 

vi 

 

ABSTRACT 

 

 

In a short period of time the development of technology has developed very 

quickly and more and more ways to communicate and tools to communicate. 

Wireless technology uses radio frequency and infrared (infrared) waves which are 

used as data transmission media. Wireless technology is very widely used because 

it is considered very effective and efficient. Almost every house has a fan whose 

purpose is to move air (air circulation) indoors in managing energy at an 

Arduino-based control system. Setting the room temperature automatically is also 

one way to save energy because the fan used is not continuously lit. The number 

of fans running depends on the number of people in a room. the design of this tool 

is used wireless to send data from the sensor that serves to drive the fan. The 

sensor used is the PIR Sensor. PIR (Passive Infra Red) motion sensor is a sensor 

that works by detecting differences / changes in temperature now and before. 

Keywords: Fan, Arduino Uno, Relay, Temperature Control, PIR Sensor 
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