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ABSTRAK 
 

 

Perkembangan teknologi yang semakin maju membuat manusia dapat 

mengembangkan teknologi untuk memudahkan kehidupan manusia dalam aktivitas 

sehari- hari. Kebutuhan teknologi sangat penting bagi manusia untuk mengatasi 

setiap permasalahan yang dihadapi. Perancangan dan penelitian pembuatan drum 

penampung air otomatis ini diperlukan untuk membantu mengatasi masalah dalam 

penampungan air bersih secara efektif dan efisien. Ketika Pendistribusian air yang 

dibatasi  pada jam tertentu,  perbaikan dan perawatan pipa pendistribusi air dapat 

menyebabkan debit air yang mengalir dari perusahaan pengelola air bersih ke 

perumahan menjadi terganggu, hal ini mengakibatkan terganggunya aktivitas yang 

membutuhkan air bersih. Pada perancangan pengisian drum penampung air 

otomatis ini menggunakan mikrokontroler Arduino,sensor air,solenoid valve, dan 

LCD diharapkan dapat membantu dalam perancangan pengisian drum air otomatis 

serta dapat membantu dalam menampung air secara otomatis. Untuk pengujian 

pembacaan rentang ketinggian air < 200 terdapat 9 hasil pengujian yaitu pada 

pengujian no 4,5,6,7,8,10,11,20 dan 21. Pada pengujian pembacaan rentang 

ketinggian air ≥ 200 terdapat 10 hasil pengujian yaitu pada pengujian 

no1,2,3,9,12,17,18,19,22 dan 23. Pada pengujian pembacaan rentang ketinggian air 

≥ 400 terdapat 6 hasil pengujian yaitu pada pengujian no 13,14,15,16,24 dan 25. 

Pada perancangan alat drum penampung air otomatis yang telah dibuat di peroleh 

hasil nilai keberhasilan alat sebesar 92%. Dengan Nilai keberhasilan sebesar 92% 

perancangan alat ini dapat membantu menampung air secara otomatis dan 

mengatasi permasalahan ketersediaan air bersih. 

 

Kata kunci: Arduino Uno, Drum Penampung air otomatis, Sensor air, Solenoid 

Valve, LCD 
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ABSTRACT 
 

 

Increasingly advanced technological developments make people able to develop 

technology to facilitate human life in daily activities. Technology needs are very 

important for humans to overcome every problem they face. The design and 

research of making automatic water reservoir drums is needed to help overcome 

the problems in storing clean water effectively and efficiently. When the distribution 

of water which is limited to certain hours, repairs and maintenance of water 

distribution pipes can cause the flow of water flowing from the water management 

company to housing to be disrupted, this results in disruption of activities that 

require clean water. In the design of filling the drum of this automatic water 

reservoir using an Arduino microcontroller, a water sensor, solenoid valve, and 

LCD are expected to assist in the design of automatic water drum filling and can 

help in storing water automatically. For testing the reading of the water level range 

<200 there are 9 results of testing, namely the tests no 4,5,6,7,8,10,11,20 and 21. 

In testing the reading of the water level range ≥ 200 there are 10 test results, namely 

at testing no1 , 2,3,9,12,17,18,19,22 and 23. In testing the reading of the water level 

range ≥ 400 there are 6 results of testing, namely in tests no 13,14,15,16,24 and 25. 

In designing the tool automatic drum water reservoirs that have been made 

obtained the results of the success of the tool by 92%. With a success value of 92%, 

the design of this tool can help accommodate water automatically and overcome 

the problem of the availability of clean water. 

 

Keywords: Arduino Uno, Automatic water reservoir,Water sensor,Solenoid 

valve,LCD  
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