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ABSTRAK

PT Amnor  Shipyard adalah perusahaan yang bergerak dibidang galangan kapal
yang berdiri sejak tahun 2010 hingga sekarang ini. Aktivitas perusahaan ini adalah
reparasi  dan membangun kapal baja.  Seiring mitra kerja yang terus bertambah,
kapal yang berkunjung ke galangan kapal PT Amnor Shipyard untuk melakukan
reparasi  (docking  repair)  memiliki  ukuran  dan  spesifikasi  yang  bervariasi,
sehingga PT Amnor Shipyard masih memilik kesulitan dalam penerimaan proyek
reparasi  kapal  sesuai  dengan  spesifikasi  dock yang  telah  dimiliki  oleh
perusahaannya. Oleh karena itu maka PT Amnor  Shipyard membutuhkan suatu
sistem  yang  dapat  membantu  pengambilan  keputusan  dalam  menentukan
penerimaan  kapal  untuk  direparasi  sesuai  dengan  spesifikasi  dock yang  telah
dimiliki.  Dalam  penelitian  ini,  pengambilan  keputusan  dalam  menentukan
penerimaan kapal untuk direparasi dilakukan dengan fuzzy logic metode Sugeno.
Penelitian  ini  bertujuan  untuk  memperoleh  keputusan  dalam  menentukan
penerimaan  kapal  untuk  direparasi  yang  seharusnya  ditetapkan  oleh  
PT  Amnor  Shipyard dengan  pendekatan  fuzzy Sugeno  dan  untuk  mengetahui
apakah  aplikasi  MATLAB  fuzzy dapat  menghasilkan  keputusan  pengambilan
proyek  reparasi  kapal.  Dalam  menentukan  penerimaan  kapal  untuk  direparasi
membutuhkan variabel  input dan  output. Variabel  input terdiri dari berat kapal,
sarat air kapal, panjang kapal dan variabel output berupa keputusan yaitu diterima
atau ditolak. Hasil pengujian manual dan pengujian sistem MATLAB terhadap 3
kasus  menunjukan  nilai  defuzzifikasi  yang  sama,  yaitu  1,  0  dan  0,313.
Berdasarkan  hasil  pegujian  tersebut  dapat  diketahui  bahwa  fuzzy Sugeno  dan
aplikasi  MATLAB  fuzzy dapat  menghasilkan  keputusan  dalam  menentukan
penerimaan kapal untuk direparasi.

Kata kunci : Pengambilan keputusan dalam menentukan penerimaan kapal untuk
direparasi, Logika Fuzzy, Metode Sugeno, MATLAB
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ABSTRACT

PT Amnor Shipyard is a company engaged in shipyard, active since 2010 and still
couting.  The  activity  of  this  company is  repairing and building  ships.  Due to
increases of partnerships, ships visit to PT Amnor Shipyard to do repair (docking
repair)  have  a  varian  sizes  and  specifications,  hence  PT  Amnor  Shipyard  
still  have  difficulty  in  accepting  ship  repair  project  according  to  dock
specification they have. Because of this, PT Amnor Shipyard needs a system which
can  help  to  make  decision  in  choosing  which  ship  project  should
PT Amnor Shipyard take based on the ship's dock specification. In this research,
decision making in accepting ship for repairation is done with fuzzy logic Sugeno
method. The purpose of this research is to get base decision making which ship
should be accept by PT Amnor shipyard to do docking repair with fuzzy logic
Sugeno  method  and  to  know  whether  MATLAB  fuzzy  application  can  make
decision for accepting ship to do docking repair. In accepting ship to do docking
repair, input and output variable is required. Input variable contains lightweight,
draft, length overall, and output variable is a choice whether accept or reject. The
manual testing and MATLAB system testing on 3 cases show the same result. That
is 1, 0 and 0,313. Base on result of this research, we can concluded that fuzzy
Sugeno and MATLAB fuzzy application can make decision in selecting ship to do
docking repair.

Keyword: Decision making in accepting ship to do docking repair, Fuzzy Logic,
Sugeno Method, MATLAB
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