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ABSTRAK 

 

 
Membuka dan menutup pintu gerbang banyak dilakukan oleh manusia secara 

konvensional (manual) dengan cara mendorong dan menarik pintu gerbang tersebut 

yang membutuhkan waktu dan tenaga. Oleh karena itu dengan perkembangan 

teknologi mikrokontroller yang salah satunya adalah penggunaan perangkat keras 

(hardware) Arduino UNO dengan software open sourcenya berbahasa C, maka 

penulis mencoba membuat suatu pintu gerbang otomatis yang dapat bekerja 

membuka dan menutup melalui gerakan dari motor servo berdasarkan reaksi / respons 

jangkauan dari sensor ultrasonic terhadap penghalang (obstacle) atau sensor module 

blueooth terhadap control yang dilakukan melalui HP Android secara nirkabel 

(frekuensi). 

Dari Latar Belakang yang didapat penulis merumuskan masalah:                                

1.Bagaimanakah mengimplementasikan keamanan Pintu Gerbang Otomatis 

menggunakan Arduino Uno sebagai sistem control ?, 2.Bagaimanakah 

mengkonfigurasi sistem kerja pintu gerbang baik secara Manual maupun Auto jika 

terjadi pemadaman aliran listrik dari PLN ?, 3.Bagaimanakah cara kerja 

mikrokontroller Arduino UNO dengan masukan (input) dan keluaran (output) ?, 

4.Bagaimanakah peningkatan monitoring untuk keamanan pintu gerbang membuka 

dan menutup melalui jaringan nirkabel ?. 

Dengan adanya penerapan remote control tersebut yang meniru kecerdasan buatan 

(artificial intelligence), maka pekerjaan manusia akan dirasa lebih mudah dan 

effisien. Penerapan remote control pada module bluetooth ini dapat juga dibarengi 

dengan peningkatan keamanan berpassword. 

Guna menganalisis sistem kerja buka dan tutup pada pintu gerbang otomatis tersebut, 

penulis menggunakan software mathlab sebagai analisis terhadap fuzzy logic 

controlnya, sehingga didapatkan gambaran kerja dari peralatan pintu gerbang 

otomatis tersebut. 

Dari hasil penelitian didapat pintu gerbang akan membuka dan menutup 

menggunakan 2 sensor yaitu sensor ultrasonic dan sensor Bluetooth berdasarkan 

jangkauan yang dapat dituangkan dalam fuzzy logic rule. 

 

 

Kata kunci : Pintu gerbang otomatis, Ultrasonic, Module Bluetooth, HP Android, 

Fuzzy logic control. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ABSTRACT 
 

Open and closes garage door there are many did by man conventionally (manual) 

with pushes and pull that garage door one needs time and energy. Therefore with 

technological developing mikrokontroller  one that one of it is hardware purpose  

(hardware )  Arduino UNO  with open source's software the gets language c, 

therefore writer tries to make an automatic garage door that can work to open and 

closing through movement of servo's motor  base reaction / reach response of 

ultrasonic's censor  to balk( obstacle ) or module blueooth's censor  to control  one 

that is done with Android's hp   wireless  (frequency).  

Of Background that gotten by writer formulates problem:1.How is implemented 

Automatic garage door security utilizes Arduino Uno  as system control  ?, 2. How is 

configurated good garage door working system  Manual  and also Automatic  if 

electric current extinction happening from PLN?, 3. How is ways of working 

mikrokontroller Arduino UNO  with entry( input ) and output  (output ) ?, 4. How is 

step-up monitoring  for the security garge door opens and closing through network 

wireless  ?. 

With implement remote control  that artificial intelligence, so man work will be 

perceived easier and effisien. Implement remote control  on bluetooth module  this 

gets also be accompanied by security step-up having password .  

To analyze working system opens and close on that automatic garage door, writer use 

mathlab's software as analisis to fuzzy logic control the, so gotten summary by work 

picture that automatic garage door equipment. 

Of research result gotten by garge door will open and closing utilizes 2 censor which 

is ultrasonic's sensor  and Bluetooth sensor  base reach who can be poured deep 

fuzzy logic rule . 

 

 

Keywords :   Automatic portal, Ultrasonic, Module Bluetooth, HP Android, Fuzzy 

logic control 
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