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ABSTRAK

Smart gesture adalah suatu system pengontrolan yang menggunakan gerakan
sesuatu, seperti kaki, tangan ataupun tubuh bagian lainnya yang di hubungkan
dengan arduino. Troli smart gesture sangat memepermudah pekerjaan, karena tidak
butuh effort banyak dalam hal bekerja. Keunggulan pengontrolan gerakan tangan
sangat berguna dikarenakan praktis dan tidak susah dalam penggunaannya sehari-
hari. Troli juga disebut tempat penyimpanan barang belanja merupakan alat yang
sangat sering digunakan untuk orang berbelanja. Banyak troli yang digunakan
dalam bentuk manual yaitu dengan cara mendorong atau menarik atau
menggendong troli tersebut, schingga banyak orang yang merasa kesakitan di
bagian tangannya. Dengan perkembangan teknologi saat ini troli dapat kita gunakan
secara otomatis berdasarkan gerak tangan atau yang dikenal sebagai teknologi smart
gesture. Dan tujuan dari penelitian ini salah satunya untuk mengangkat beban lebih
dari 6 kilogram yaitu dengan menambah kekuatan di dinamo commutator, saat ini
perkembangan arduino sudah sangat pesat, tapi sangat jarang supermarket yang
meng implementasikanya, untuk pengimolemtasikan arduino ke dinamo
commutator atau dc motor yaitu dengan menggunakan sensor gyro yang terhbung
ke driver motor In-298 melalui module hc-05. Di penelitian ini saya memakai 2
metode penelitian yaitu desain penelitian dan perancangan alat penelitian dan dari
metode ini ada beberapa tahapan yang harus dilalui. Hasil dari penelitian ini adalah
smart gesture berhasil di gerakan oleh arduino uno yang terkoneksi langsung ke
arduino nano melalui sensor gyro, dan motor dc berhasil berputar melalui perintah
dari driver motor In-298.

Kata Kunci : Troli, Smart Gesture, Pengontrolan, Arduino



ABSTRACT

Smart gesture is a control system that uses the movement of something, such as
feet, hands or other body parts that are connected to Arduino. The smart gesture
trolley really makes work easier, because it doesn't take much effort in terms of
work. The advantage of controlling hand movements is very useful because it is
practical and not difficult in daily use. A trolley is also called a place to store
shopping goods is a tool that is very often used for shopping people. Many
trolleys are used in manual form, namely by pushing or pulling or carrying the
trolley, so many people feel pain in their hands. With current technological
developments, we can use trolleys automatically based on hand movements or
what is known as smart gesture technology. And the purpose of this research is
one of them is to lift a load of more than 6 kilograms, namely by increasing the
power in the commutator dynamo, currently the development of Arduino is very
rapid, but very rarely supermarkets implement it, to implement Arduino to a
commutator dynamo or dc motor by using gyro sensor connected to the In-298
motor driver via the hc-05 module. In this study I used 2 research methods,
namely research design and research tool design and from this method there are
several stages that must be passed. The result of this study is that the smart
gesture was successfully moved by the Arduino Uno which was connected directly
to the Arduino Nano via the gyro sensor, and the DC motor was successfully
rotated through commands from the [n-298 motor driver.

Keywords: Trolley, Smart Gesture, Controlling, Arduino
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