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ABSTRAK 

 

 

Pertanian adalah salah satu sumber yang dimanfaatkan rakyat indonesia sebagai 

pekerjaan untuk menghasilkan uang, Dengan luasnya wilayah indonesia yang bisa 

dimanfaatkan untuk sektor pertanian seharusnya negara indonesia bisa mengulang 

kembali kejayaan disektor ini seperti zaman pemerintahan Presiden suharto. 

Indonesia saat ini belum bisa memanfaatkan keseluruhan lahan kosong untuk 

dimanfaatkan sebagai lahan persawahan dikarenakan proses pembajakan sawah 

itu sendiri masih dilakukan secara manual yaitu mendorong alat bajak sawah 

mengelilingi lahan persawahan bahkan masih ada yang menggunakan sapi dan 

kerbau untuk membantu proses pembajakan lahan. Di zaman yang canggih ini, 

dalam hal alat pembajakan sawah yang bisa dikendalikan dari jarak jauh sangatlah 

dibutuhkan, terutama bagi para petani untuk menunjang kemajuan disektor pertanian 

padi. Masalah dalam penelitian ini adalah Penggunaan alat bajak sawah masih 

secara manual, Sedikitnya alat bajak sawah yang kendalikan  menggunakan 

Bluetooth, masih sangat sedikit alat bajak sawah yang dikontrol menggunakan 

bluetooth. Tujuan penulis merancang pengontrolan alat bajak sawah ini adalah  

agar dapat merubah cara kerja pembajakan sawah dari manual/tradisional ke 

modern/canggih supaya dapat mempermudah  pekerjaan petani dalam beraktifitas 

saat bajak sawah. Perancangan pengontrolan  alat bajak sawah terdiri dari 

beberapa komponen, antara lain: alat control berupa aplikasi android, media 

komunikasi ke Arduino nano menggunakan Bluetooth HC-05, Driver L298N 

mendapatkan perintah dari Arduino Nano untuk penggerak motor direct 

current/dinamo. Pengujian ini dilakukan sebanyak 3 kali dengan cara 

mengaktifkan lalu menonaktifkan Catu Daya. Hasil yang diperoleh dari pengujian 

ini yaitu berhasil 100% tanpa ada error/rusak.  
 

Kata Kunci: Android, Bluetooth HC-05, Arduino Nano, Driver L298N, Motor DC.
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ABSTRACT 

 

 

Agriculture is one source that is used by the people of Indonesia as a job to make 

money. With the vast territory of Indonesia that can be used for the agricultural 

sector, the Indonesian state should be able to repeat the glory of this sector like 

the era of President Suharto's administration. Indonesia is currently not able to 

use the entire vacant land to be used as paddy fields because the process of 

plowing the paddy field itself is still done manually, namely pushing the plows of 

paddy fields around the paddy fields, and even still using cows and buffaloes to 

help the process of land plowing. In this sophisticated era, in terms of remote rice 

plowing that can be controlled remotely, it is really needed, especially for farmers 

to support the progress of the paddy farming sector. The problem in this study is 

the use of the plow tools still manually, at least the plow tools that control using 

Bluetooth, there are still very few plow tools that are controlled using bluetooth. 

The aim of the author is to design the control of this rice plow tool to change the 

way the work of plowing the rice field from manual / traditional to modern / 

sophisticated in order to facilitate the work of farmers in their activities when 

plow. The design of the control of the rice plow consists of several components, 

among others: the control device in the form of an android application, the 

communication media to Arduino nano using Bluetooth HC-05, the L298N Driver 

gets an order from Arduino Nano for direct current / dynamo motor drive. This 

test is carried out 3 times by activating and deactivating the power supply. The 

results obtained from this test are 100% successful without any errors / damage. 

 

 
Keywords: Android, Bluetooth HC-05, Arduino Nano, L298N Driver, DC Motor. 
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