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ABSTRAK

Pada saat ini perkembangan ilmu teknologi sangatlah pesat. Kemajuan
perkembangan teknologi pada saat ini, teknologi dapat mempermudah pekerjaan
manusia. Pembuatan minuman menggunakan alat berbasis teknologi sangat lah
penting bagi pedagang atau pengusaha minuman. Teknologi dapat membantu
pekerjaan manusia dalam pembuatan minuman sehingga tidak memerlukan waktu
yang lama. Tujuan dari penelitian ini mempermudah dalam membuat minuman
menggunakan mesin shuffing dring atau mixing minuman. Peneliti akan membuat
alat pembuatan minuman shuffing dring menggunakan motor dc sebagai alat
pengocokan minuman sistem kontrol PWM (Pulse Width Modulation) berbasis
Arduino Uno R3. Arduino Uno R3 salah satu alat dalam pengoperasianya sangat
simpel dan mudah dalam pengoprasianya. Arduino uno r3 atau bisa disebut
microkontroler digunakan untuk pembuatan alat-alat mini. Arduino uno r3 dapat
berfugsi untuk memproses atau menghubungkan program arduino ide. Arduino Ide
dapat menggerakan suatu bendah contohnya seperti motor dc. Program Arduino Ide
ini sama halnya program dasar C++. Dengan adanya alat ini peneliti berharap dapat
di implementasikan di kalangan pengusaha minuman agar dalam pembuatan
minuman yang awalnya masih menggunakan tangan atau manual, adanya alat ini
dapat membantu pekerjaan manusia sehingga pembuatan minuman secara otomatis
dan tidak lagi menunggu waktu yang lama. Pengunaan alat ini sangat lah mudah
meghidupkan saklar atau menekan tombol on/of yang sudah disiapkan oleh peneliti.
Pembuatan minuman dring ini sangat mudah dan cepat karna pembuatan minuman
ini sudah meniliki knok yang mengatur kecepatan motor dc 12 volt ketika pengguna
ingin lebih cepat maka pengguna tinggal memutar knok yang terhubung ke
BreadBoard.

Kata Kunci : Arduino Sistem Control PWM Menggunakan Motor DC



ABSTRACT

At this time the development of science and technology is very fast. Advances in
technological developments at this time, technology can facilitate human work.
Making beverages using technology-based tools is very important for beverage
traders or entrepreneurs. Technology can help human work in making drinks so it
doesn't take a long time. The purpose of this research is to make it easier to make
drinks using a shuffing dring machine or mixing drinks. The researcher will make
a drink shuffing dring tool using a dc motor as a drink shaker with a PWM (Pulse
Width Modulation) control system based on Arduino Uno R3. Arduino Uno R3 is
one of the tools in its operation, it is very simple and easy to operate. Arduino uno
r3 or can be called a microcontroller is used for making mini tools. Arduino uno r3
can_function to process or connect arduino ide programs. Arduino Ide can move an
object such as a dc motor. Arduino Program This idea is the same as basic C++
program. With this tool, researchers hope that it can be implemented among
beverage entrepreneurs so that in the manufacture of beverages that initially still
use hands or manually, this tool can help human work so that making drinks
automatically and no longer waiting for a long time. The use of this tool is very
easy to turn on the switch or press the on / off button that has been prepared by the
researcher. Making this drink is very easy and fast because the manufacture of this
drink already has a knob that regulates the speed of the 12 volt dc motor when the
user wants it to be faster, the user just turns the knob that is connected to the
BreadBoard.

Keywords : Arduino PWM Control System Using DC Motor
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