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ABSTRAK

Banyaknya terjadi kerusakan PCB di PT.PCI ELKTRONIK INTERNASIONAL
menjadi pemicu terjadinya kerugian pada perusahaan tersbeut,itu dekarenakan
dipengaruhi oleh proses produksi khususnya di produksi bagian pemasangan
komponen ke PCB yang belum mempunyai alat pendeteksi atau sistem detektror
di perusahhan tersebut dengan itu proses pemasanagn komponen ke PCB banyak
terjadi kesalahan pemasangan (human error),dengan adanya kejadian dirancanglah
sebuah alat yang di beri judul Rancang Bangun Sistem Detektor Kesalahan Pada
Pemasangan Komponen PCB Berbasis Arduino,alat ini dirancang menggunakan
Arduino Uno R3, Mikrikotroller ATMega 328p,Sensor Ultarsonik sr04 empat
buah ,Dan LCD 2x16.Dengan alat ini proses melakukan pengambilan komponen
di laukan dengan sistem urutan yang dimulai dari sensor A, ke sensor B,ke sensor
C,dan ke sensor D,proses ini akan di deteksi oleh oleh sensor ultrasonik sr04 jika
terjadi kesalahan pengambilan atau pengambilan tidak berurutan, maka LCD akan
menampilkan informasi keslahan (Wrong),dan jika proses pengambilan sesuai
urutan maka LCD menampilkan informasi benar (PASS).Alat ini bertujuan untuk
meminimalisir terjadinya kesalahan pada proses pemasangan komponen ke PCB.

Kata kunci: Arduino Uno R3, Mikrikotroller ATMega 328p,Buzzer,Sensor
Ultarsonik sr04,Dan LCD 2x16.



Abstret

The number of PCB reject at PT. PCI ELKTRONIK INTERNATIONAL is the
trigger for the loss to the company, it is because it is influenced by the production
process in the component installation section to the PCB with a lot of installation
errors (human error), with the incident a tool was designed that was given the title
of Design and Build an Error Detector System on Arduino-Based PCB
Component Installation, this tool is designed using Arduino Uno R3, ATMega
328p Microcontroller, four sr04 Ultarsonic Sensors, and 2x16 LCD. With this tool
the process of taking components is carried out with a sequence system starting
from sensor A, to sensor B, to sensor C, and to sensor D, this process will be
detected by the ultrasonic sensor sr04 if an error occurs or the retrieval is not
sequential, then the LCD will display error information (Wrong), and if the
retrieval process is appropriate order then the LCD displays the correct
information (PASS). This tool aims to minimize the occurrence of errors in the
process of installing components to the PCB.

Keywords: Arduino Uno R3, ATMega 328p Microcontroller, sr04 Ultrasonic
Sensor, and 2x16 LCD.
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